ples de reponses possibles

Compétences

Indicateurs dévaluation

Modalités d'évaluation au

Niveaux d'appréciation

Niveau 1

Miveau 3

012 : justifier le choix d'une solution selon
des contraintes d'ergonomie of de design

La solution choisie est justifide du point de vue des
notions de confort, d'efficacité et de séourité dans les
relations Homme - produit, Homme - systime,

Lors de I'étude de dossier, au fil de Peau : Pélive
complite le  dagramme dexigences  en
associant une solution  technique & une

Lélive associe  correctement
quelques  contraintes  simples
avec la solution  technique

Sgn-

Ul ausotie  comectement
toutes les fonctions avec

solution technigue
cofrespandante et argumente &
partir des différentes
contraintes.

€034 Identifier et caractériser des solutions
techniques

La solution technique pour chague foncticn est
identifide.

Lors de I'étude de dosseer, au fil de Peau ; Félive
complite le diagramme d'exigences en

ET
Lors d'une évalustion sommative & partic d'un
cahier des ch, sirnilaire.

Udieve associe  correctement
quelgques fonctions simples avec
techniue
carrespondante.

Udleve associe  comectement
toutes les fonctions avec la
solution technigue
comespondante et sait expliquer
pourquoi.

C05.5 : Proposer des solutions & un probléme.
techique identifié en & des

La démarche de oéativitd mise en ceuvre pour
des solutl

démarches de créativité, choisir et justifier la
salution retenue

Le choix de |a solution (logiciels, matériaux,
constitisants) retenue est argumenté au regard des
performances attendues.

Lors de Fétude de dossier I'éléve sous la forme
dune carte mentale proposent des solutions
pour répondre au cahier des charges. i <'appuie
sur une méthode rationnele.

LUddéve propose des solutions
sans lien avec le probléme
technigue.

Léléve propose quelques idées
pertinentes de maniére aldatoire
sans les argumenter.

Uélbve  fat  preuve  de
méthodologle pour trouver des
solutions pertinentes su regard
du eshier des charges.

U'dleve argumente de mankere
pertinente bes solutions qu'il
propase.

C06.1: expliquer des  ééments  d'une

au comportement de tout ou partie dun
prodult

Le modéle multiphysigue est expligué de manidre
globale.

Les différents déments du modéle multiphysigue sont
explicitds.

Lors de l'activité « partie 2 : mobilité » : I'éléve
structure le modide & partic de blocs donnés, il

renomme et paramétre les blocs par rapport &
¥ lance la simulati

ET

Lors d'une évaluation sommative & partir dun
madite légérement différent pour leguel il faut
identifier des éléments en lien avec be systéme,

L'deve utikse le modde et
obtient des résultats mais les
interpristes mal.

L'éeve confond les différents
éments.

Lélve utlise le modéle et
interprite  correctement  les
résultats obtenus sans faire e fen
avec le réel.

L'éleve identifie quelques déments
du modéle mais il reste des
confushons.

Uéltve explique dairement ce
que représente le modide, les

paramétres  externes et
Interprite  corectement  les
résultats attendus.

Udleve  identifie  tous les
éléments du modile et sait
expliquer lewr réle.

©O7.1: Réaliser et valider un prototype ou
une maguette obtenus en réponse i tout ou
partie du cahier des charges initial

Les moyens mobilisés pour la réalisation da prototype
sent adapiés.

valider

Lors de |"activité pratigue, au fil de "eau :
soitdans ba « partie 1 : structure = 5i leprototype
st prévu apris la recherche de solutions,

soit dans la « partie 2 : mobilité »,

L'éheve a su rassemblé une partie
des éléments nécessaires & la
réalisation du prototype.

L'dleve a réalisé un prototype
fonctionnel mals ne fait pas be
lien aver les attendus du cahier
des changes.

Uélbve a réalisé une partie du
prototype attendu.

U'éleve a rassemblé de mankire

autcnome  Fensemble  des
éments  nécesssire b la
réalisation du prototype.

Uéleve a réalisé le prototype
complet et valide  les
performances du  cahier des
charges.




Début

limporter les données brutes
du capteur dans wn tableur
(& Paide d'un ficher csv)

gain

Etalpnner les donndes en
fontion d'une donnée connue
(gravité par exemple)

fittre

Filtrer les dorndes importées
pour lisser le signal d'origine

Calculer les vitesses et
dventutliement les positions
par intégration

Tracer les diagrammes
accélération et vitesse en
forction du temps

Analyser et conclure sur les
différentes phases du
mpuvEment

fiche méthodologique

Comment tracer les profils de position,
vitesse et accélération a partir de résultats
expérimentaux ?

o Utiliser par exewple la woyenne des mesures de
Faccéidration verticale qui doit Etre gale & la pesanteur
(9,83 ms™%) quand F'objet est inmmobile

« Utiliser e gain peur déterminer les accélarations des
autres axes

= Expriwer les donndes en wnité 51

gys x gain = 9,33 Trajectoires
. . rectiligne
» Filtrer les donndes (Mayenne wobile, filtre de g
kalwan, filtre passe-bas, ) TR
» En tenant compte des conditions initiales,
calculer les vitesses instantandes

Vi gemadtsVy

Accélération Vitesse
insantannée mitdntannie
Tesps mk Temps
& Z &) '
ouvewent uniforme : la vitesse instantannde est constante,
Faccélfration instantannde est nulle §
* mpuvensent accllérd : la vitesse mstantannée augmente,
l'accélération instantannde est positive (2)
mouvement rétardd ou ralenti ; la vitesse instantannée diminue;
acchibration instantannde est ndgarive(T)
Mouvements




